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1. Lieferumfang 1. Items Supplied 1. Objet de la fourniture

MeRwertanzeige VRZ 480 [d.-Nr. 24578801

\ \:l @ J VRZ 480 Display Unit

Visualisation de cotes

Sicherung T 0,16 A (eingebaut) id.-Nr. 20089004
Fuse T 0.16 A (installed)
LT3  Fusible T 0,16 A (incorporé)

T T17 Sicherung T 0,25 A (beigepackt) Id.-Nr. 20089006
Fuse T 0.25 A (enclosed in packaging)
Fusible T 0,25 A (inclus dans la livraison)

Stecker BU 12-polig fur ,.Externen Betrieb” Id.-Nr. 228561 14 (fir PUR-Kabel)
‘E Connector for “external operation’, female, 12-pole (for PUR cable)

Connecteur femelle 12 plots pour “utilisation (pour cable PUR)

télé-commandée Id.-Nr. 20072003 (fiir PVC-Kabel)

(for PVC cable)
(pour céble PVC)

Netzkabel Id.-Nr. 22377501
Mains Cable
Cable secteur

Betriebsanleitung mit Parameterkarte
Operating Instructions with Parameter Chart
Mode d’emploi avec carte des paramétres

Kontrollschein
Certificate of Inspection
Certificat de contrdle

Lotse
QOperator's Guide
Pilote

Giiltigkeit: Note: Validité:

Diese Betriebsanleitung gilt fir VRZ 480  These operating instructions are valid Ce mode d’empiloi est valable pour le

ab Programm-Nr. 246 004 05. for VRZ 480 units as of program no. VRZ 480 a partir du programme n°
246 004.065. 246004 05.
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2. Hinweise .

Der VRZ 480 entspricht der Schutz—
klasse | der VDE-Bestimmungen VDE
0411 und ist gemalk DIN 57411 Teil 1/
VDE 0411 Teil 1 ,SchutzmaRnahmen fir
elektronische MeRgerate” gebaut und
gepriift. Um-diesen Zustand zu erhalten
und einen gefahrlosen Betrieb sicherzu-
stellen, mufl® der Anwender die Hin-
weise und Warnmerkmale beachten,
die in dieser Gebrauchsanweisung ent-
halten sind.

Wartung

Diese Anleitung enthilt alle erforderli-
chen Angaben fUr den Anschiul® der
MeRwertanzeige. Sie ist wartungsfrei.
Bei einer Funktionsstérung empfehlen
wir, den VRZ 480 in unser Werk Traun-
reut oder an die zusténdige Auslands-
vertretung einzuschicken.

Achtung!
Unter Spannung keine Stecker lésen
oder verbinden.

Bescheinigung des Herstellers
Hiermit wird bescheinigt, daf dieses
Gerat in Ubereinstimmung mit den
Bestimmungen der AmtsblVig 1046/
1984 funkentstort ist. Der Deutschen
Bundespost wurde das Inverkehrbrin-
gen dieses Gerétes angezeigt und die
Berechtigung zur Uberprifung der
Serie auf Einhaltung der Bestimmungen
eingerdumt.

Hinweis:

Wird vom Betreiber das Gerét in eine
Anlage eingefligt, mul} die gesamte
Anlage den obigen Bestimmungen

wwwW Valuetronics.com

2. General Information

The VRZ 480 corresponds to protection
class | ofithe German VDE regulations
VDE 0411 and has been produced and
checked as per German Standard DIN
57411 part 1/VDE 0411 “protective
measures for electronic measuring
equipment.” In order to maintain this
condition|and ensure safe operation
please comply carefully with all
instructions and cautionary notes
contained in these operating instruc-
tons. |

Maintenance .
These instructions contain all informa-
tion necessary for connection of the
display un/t No maintenance /s neces-
sary. In case of malfunction we recom-
mend that you ship the VRZ 480 to our
factory in Traunreut, West Germany, or
to your nearest HEIDENHAIN distributor.

Cautlon'
Do not engage or disengage any con-
nectors Wh('/e the unit is under power.

Manufacturer’s Certificate

We hereby certify that the above unit is
radioshielded in accordance with the
West German official register decree
1046/1984.

The West German postal authorities
have been notified of the issuance of
this unit and have been granted admis-
sion for examination of the series
regarding compliance with the regula-
tions.

Information.

ff the unit is incorporated by the user
into an installation then the complete
installation must comply with the above
requirements.

2. Avertissements ,

Le VRZ 480 est conforme & la classe
de protection | des prescriptions VDE
0411 et est fabriqué et contrélé suivant
DIN 57411 partie 1/VDE 0411 partie 1
“Mesures de protection pour les appa-
reils électroniques de mesure”. Pour
conserver cet état et assurer un fonc-
tionnement sans danger, ['utilisateur
doit suivre les avertissements et
mises en garde contenus dans ce
mode d’emploi.

Maintenance

Ce mode d’emploi contient toutes les
informations ‘nécessaires au raccorde-
ment de cette visualisation. Celle-ci est
sans entretien. Lors d'un défaut de
fonctionnement, nous vous conseillons
de retourner le VRZ 480 a notre repré-
sentation HEIDENHAIN la plus proche.

Attention!
Sous tension, ne pas déconnecter ni
connecter de prises.

Attestation du constructeur

Par la présente, nous certifions que
I'appareil ci-dessus est anti-parasité
conformément aux dispositions du dé-
crét du bulletin officiel 1046/1984.
L'administration allemande des Postes a
été informée de la mise en circulation
de cet appareil et autorisée a vérifier la
série en ce qui concerne la conformité
aux stipulations.

Remarque:

Si l'utilisateur intégre Vappareil dans une
installation, celle-ci doit se conformer a
la totalité des stipulations ci-dessus.



3. Aufstellen

Der VRZ 480 ist als Tischmodell konzi-
piert.

Mit dem ausklappbaren Aufstellbligel
kann er zur besseren Ablesung um ca.
14° hochgestelli werden. Die GeratefiRe
sind mit Mb-Gewindebohrungen ver-
sehen, die die Befestigung auf einer
Bodenplatte ermdglichen. Mehrere
MeRwertanzeigen der Baureihe

VRZ 400 kénnen durch einfaches Auf-
einanderstellen gestapelt werden. Ein
Verrutschen der gestapelten Meldwert-
anzeigen wird durch den Gehauserand
sowie durch kleine Erhebungen im
Geh&usedeckel verhindert.

3. Mounting the Display Unit

The VRZ 480 is designed as a table-
top model.

The collapsible stand permits the dis-
play to be tilted by 14° for easier read-
ing. The chassis feet are provided with
M5 threaded holes to permit the unit to
be fastened to a base plate. Several
VRZ 400 series display units can be
stacked on top of one another. The
chassis rim and small protrusions on
the top surface prevent the stacked
units from sliding off.

3. Mise en place

Le VRZ 480 est concu en tant que
modéle de table.

Avec sa béquille escamotable il peut
&tre incliné d’env. 14° pour obtenir une
meilleur lisibilité. Les pieds de I'appareil,
taraudés a Mb, permettent la fixation
sur une console. Plusieurs appareils de
la série VRZ 400 peuvent étre facile-
ment empilés. Afin d'éviter le glisse-
ment des appareils empilés, leur
boftiers sont pourvus de bossages.

Stapeln
Stacking
{ Empilage

Verwendung des Aufstellbiigels
Use of Tilting Stand
Utilisation de la béquiile
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4, Bedienelemente . : 4. Controls K - 4. Eléments de commande -

Ziffernanzeige

Digital Display

Visualisation digitale
Betriebsartenanzeige Bezugspunktumschaltung
Operating Mode Display Datum Selection
Visualisation du mode d'utilisation Sélection du point de référence

Ubernahme des
Vorderseite ~ Eingabewerts

Front Panel ] Transfer of Entry Value
F avant — — @ Prise en co_mpte de.
ace av - K '_.,' iy II'L.,' '_, "C’ @ la valeur d'introduction
L AR N S Py B i
2l 6115116
REF 4142 SET INCH Vorzeichenénderung und
> = < MIN DIFF  MAX reel [1] (21 13 Start-MeRwertauswertung
. . Change of Sign and Start
7 cLl 1o o | [ —Data. {_-'va/_uat/on .
S HEIDENHAIN . j Modification du signe et

début de I'exploitation

| {E de la valeur de mesure
Tastatur fUr Eingabewerte

und Parameterumschaltung

L— Keyboard for Entry Values and -
Referenzmarken-Auswertung Parameter Selection

Reference Mark Evaluation Tabulateur pour valeurs d'intro-

L

Exploitation de la marque de duction et sélection de paramatres .
référence
Aufstellbigel Eingabewert [dschen, Parameter-Aufruf und Nullen der Anzeige
Titting Stand . Clear Entry Value, Call Parameters and Zeroing the Display
Béquille Effacer la valeur d'introduction, appeler les parametres
Netzsicherungshater et remettre la visualisation a zéro :
Mains Fuse Holder
Support fusible secteur
Netzspannungswahler Flanschdose fiir Extern-Betrieb
Mains Voltage Selector Flange Socket for External Operation
Sélecteur de la tension secteur Embase pour utilisation télé-commandée
Riickseite \
Rear Panel A
Face arriere N /\ Flanschdose MeRsystem
e Flange Socket for Encoder
/ Embase du systéme de

mesure

m

'/

UIF \ A
Netzdose Netzschalter

Mains Socket Mains Switch-
Fiche secteur Commutateur secteur
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5. Umschalten der Netzspannung
Der VRZ 480 ist vom Werk aus auf
220 V eingestellit.

Achtung: Vor Netzanschluf® den
VRZ 480 auf die vorhandene Netz-
spannung umstellen.

Dazu ist nach dem Herausnehmen des
Netzsicherungshalters der Spannungs-
umschalter auf den richtigen Span-
nungswert einzustellen. Danach ist der
Netzsicherungshalter mit der entspre-
chenden Sicherung wieder einzusetzen.
Folgende Spannungsbereiche sind
mdglich:
Stellung 1: 100 V (- 15%) ... 110 V

(+ 10%j) Sicherung T 0,25 A
Stellung 2: 120 V (- 15%) ... 130 V

(+ 10%) Sicherung T 0,25 A
Stellung 3: 220 V- (- 15%) ... 240 V

(+ 10%;) Sicherung T 0,16 A

5. Switching the Mains Voltage
The VRZ 480 is set in the factory to
220 V.

Caution: Switch the VRZ 480 to the
proper voltage before connecting to
mains.

Remove the mains fuse holder and set
the voltage selector to the required
rating. Then replace the mains fuse
holder and the appropriate fuse. The
following voltage ranges are possible:
Position 1. 7100V (- 16%) ... 110 V
(+70%) fuse T0.25 A
Position 2: 120 V (- 15%) ... 130 V
(+10%) fuse T 0.25 A
Position 3. 220 V (- 16%) ... 240 V
- (+ 70%) fuse T 0.76 A

b. Sélection de la tension
d’alimentation secteur
Le VRZ 480 est réglé en usine 4 220 V.

Attention: Avant de raccorder au
secteur le VRZ 480, sélectionnez la
tension secteur.

Aprés avoir retiré le support-fusible, le
sélecteur de tension peut étre posi-
tionné sur la plage de tension désirée.
Ensuite le support-fusible avec le
fusible correspondant peut é&tre remis
en place. Les plages de tensions sui-
vantes sont possibles:
Position 1: 100 V (- 15%) ... 110 V
(+ 10%j) Fusible T 0,25 A
Position 2: 120 V (- 15%) ... 130 V
(+ 10%) Fusible T 0,25 A
Position 3: 220 V (- 156%) ... 240V
(+ 10%) Fusible T 0,16 A

www.valuetronics.com



6. Einrichtfunktionen :
Die MeRwertanzeige verfligt Uber netz--
ausfallsicher gespeicherte Betriebs-
Parameter, die nach dem Einschalten
sofort wirksam sind.. Die Parameter sind
mit dem Buchstaben P und einer Para-
meter-Nummer gekennzeichnet.

6.1
Parameter-Eingabe
(Beispiel Parameter P1)

6. Setup Functions

The display unit is provided with buffer-
Stored operating parameters which are
Immediately effective upon switch-on.
The pararneters are designated with
the letter P and a parameter number.

6.1
Parameter Input
(example parameter P1)

6. Fonctions pour la configuration
Les visualisations ‘de ‘cotes disposent de
paramétres de fonctionnement, mémo-
risés indépendamment du secteur,
immédiatement actifs &: la-mise sous
tension. Les paramétres sont caractéri-
sés par la lettre P et par un numéro.

6.1
Introduction de paramétres
(Exemple Paramétre P1)

Parameter aufrufen (CL-Taste driicken
und halten, Parameter-Nummer

z.B. 1 eingeben. Anschliel’end beide
Tasten loslassen):

Call parameter (Press and hold CL key,
enter Parameter number e.g. 1. Then
release both keys):

Appel du parameétre {Appuyez sur la
touche CL, maintenez, et introduisez le
numeéro du parameétre par ex. 1. Puis
relachez les deux touches):

In der Anzeige erscheint der Parameter und der aktuelle Parameter-Wert.
In the display the parameter and the current parameter value appear.
Dans l'affichage apparait le paramétre avec sa valeur actuelle.

b 4

Parameter-Wert (z.B. 3) eingeben:

Enter parameter value (e.g. 3):

Introduisez la valeur du paramétre
(par ex. 3);

In der Anzeige erscheint der Parameter-Wert rechtsblindig.
The parameter appears to the right in the display.
Dans l'affichage apparalt le parameétre avec sa nouvelle valeur.

8 ¢
v

Ggf. irrtimlich eingegebenen Wert
I6schen:

Clear incorrect entry if necessary:

En cas d'erreur, effacez.la valeur

introquite:

In der Anzeige erscheint der Parameter und der letztgiiltige Wert.
The parameter and the fast valid value appear in the display.
Dans l'affichage apparait le paramétre avec la valeur p_récédente.

v

Anschlieliend kann ein neuer Wert
eingegeben werden:

A new value may now be entered.:

In der Anzeige erscheint der neue Parameter-Wert.
The new parameter value appears in the display.
Dans l'affichage apparait le paramétre avec sa nouvelle valeur.

Finalement la bonne valeur peut étre
introduite:

L
h 4

Parameter Ubernehmen:

Transfer parameter to memory.

In der Anzeige erscheint irgendein Positionswert.
A positive value appears in the display.
Dans l'affichage apparait une valeur quelconque de position.

Prise en compte du paramétre:

www.valuetronics.com




6.2 .
Parameter-Ubersicht

+ n Ausgabe von Leerzeilen | PO Anzahl der Leerzeilen eintippen
zwischen Wertausgaben
Uiber die Datenschnittstelle

+ BB | Zéhlrichtung/ P1 ‘ Zahlrichtung Blinken der Anzeige nach
Blinken der Anzeige : Einschalten Storung
n normal ® ja ® ja
B invers ® | ®
B normal ® ja O nein
n invers ® ja O nein
n normal O nein ®
B invers O nein ® ja
B normal O nein O nein
invers O nein O nein
+ B | E-Taste/ P2 ) /sscht die Anzeige mm-Anzeige
mm/inch-Anzeige und ruft den vor- . _
B herigen Wert zuriick inch-Anzeige
B setzt die Anzeige mm-Anzeige
auf ,0”
3] inch-Anzeige
+ [ | Maschinenfehler- P3 Korrekturfaktor in pm/m eintippen
kompensation
+ @ | Anzeigeschritt/ P4 abhangig vom fur MeRsystermne mit
Teilungsperiode gewlinschten
Anzeigeschritt
60/0...7 4 um Signalperiode
10...19 10 pym Teilungsperiode
20...28 20 um Teilungsperiode
30...37 40 um Teilungsperiode
40...46 100 um Teilungsperiode
50 ... 565 200 pm Teilungsperiode
+ [B | Referenzmarken- P5 B einzein
Auswertung abstandscodiert mit
1000
n - Teillungsperiode
B 2000
+ [ | Baud-Rate P6 110 bis 9600 Baud
+ Betriebsarten P7 B} Nominalwert

kleinster Wert MIN
B groliter Wert MAX
B} Differenz DIFF

n Anzeigestopp

B Klassieren

ﬂ Anzeigestopp/mitlaufende Anzeige

Anzeigestopp bis zum nachsten Einspeicherbefehl
und Klassieren

ﬂ Anzeigestopp/mitiaufende Anzeige und Klassieren

+ B unterer Grenzwert P8 Zahlenwert einschlief3lich Vorzeichen eintippen
+ a oberer Grenzwert P9 Zahlenwert einschiiefdlich Vorzeichen eintippen

Eingabe abschlieBen mit

www.valuetronics.com



6.2
Parameter overview

M PO Ny r AF L FonAds D Cotnr miimmbiar ~f na fanra
u + " WUt U 1iNie iceous v rier riurrioer Ol e reed
between values over
the data interface ; ,
+ Counting direction/ P1 Counting direction Display blinks after -
blinking display Switch-on - Fault
B romal ® yes _ ® yes
inverse ® yes 1@ yes
B romar ® yes O no
inverse ® yes O no
B rormal O .no ® yes
inverse O no ' ® yes
B rormal O no O no
inverse O no O no
+8 key/ P2 = 0] Clears the display mm display
mmfinch conversion and redjsplays the ' ) ,
(1] previous value inch display
E Sets the display mm display
0 0" . .
inch display
+ B Machine error P3 Enter compensation factor in pmfm -
compensation 7
+ n Display step/ P4 depending on for encoders: with
grating period desired v
: display step
60/0...7 4 um signal period
710... 79 10 um grating period
20...28 20 um grating period
30... 37 o 40 um grating period
40...46 700 um grating period
‘ 50...565 200 um grating period
+ B Reference mark P5 n single g : '
evaluation Distance coded with
| 7000 grating period
B 2000
+ B | Baud rate P6 110 to 9600 baud
+ [ | Operating modes P7 ‘ B Nominal value
4 B smallest value MIN
B Largest value MAX
B Difference DIFF
B Dispiay stop
B 7olerance check
B Display stop/concurrent display
Display stop until next storage command and
tolerance check :
n Display stop/concurrent display and tolerance check
+ B Lower limit value P8 Enter numerical value including sign
+ ﬂ Upper limit value P9 Enter numerical value /hc/ud/'ng sign

Transfer to memory with

www.valuetronics.com



6.2
Tableau des paramétres ///Q

+[J | Sortie d'interlignes PO Introduire le nombre d'interlignes
entre deux impressions
via l'interface de données
+ n Sens de comptage/ P1 Sens de comptage Clignotement de I'affichage aprés
ﬁgg?c(:‘tae;ent de mise en service perturbation
B normal ® oui ® oui
inversé ® oui ® oui
B rormal ® oui O non
B inversé ® oui O non
- n normal O non ® oui
B inversé O non @ oui
B normal O non O non
inversé O non O non
+ B |Touche [/ P2 ) offace l'affichage et affichage en mm
affichage mm/pouce fait apparaitre la .
valeur précédente affichage en pouce
E initialise I'affichage affichage en mm
a zéro _
B affichage en pouce
+ B Correction d’erreurs P3 Introduire le facteur de en um/m
machine
+ 8 | Pas d'affichage/ P4 en fonction de la pour systémes de mesure avec
Période de division résolution d'affichage
souhaitée
60/0...7 une période de signal 4 um
10...19 une période de division 10 pym
20...28 une période de division .20 um
30...37 une période de division 40 um
40... 46 une période de division 100 ym
50...5656 une période de division 200 um
+ B | Exploitation des P5 B rormales
marques de référence a distances codées avec
il 1000 . -
. - période de division
B8 2000
+ [ | Vitesse en baud P6 110 & 9600 baud
+ Modes d’utilisation P7 B vateur nominale
valeur 1a plus basse MIN
B valeur la plus élevée MAX
B différence DIFF
B arrét de laffichage
B classification
ﬂ arrét de Vaffichage/poursuite de {'affichage
Fd arrét de Vaffichage jusqu'a ordre de mémorisation
suivant
B arrét de raffichage/poursuite de I'affichage et
classification
+ [ | Valeur limite inférieure | P8 intreduire la valeur y compris le signe
+ a Valeur limite supérieure| P9 introduire la valeur y compris le signe

Terminer l'introduction avec (@]

www.valuetronics.com
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Parameter, die ‘als Einrichtfunktionen
normalerweise vor dem Arbeiten mit
dem VRZ 480 festgelegt werden, sind
im folgenden beschrieben.

Die weiteren Parameter sind im bei-
liegenden Lotsen erlautert.

6.3

Zahlrichtung/Blinken der Anzeigen
Die Z&hlrichtung |46t sich je nach
Melisystem-Einsatz mit dem Parameter
P1 umkehren. Ebenfalls mit dem Para-
meter P1 14t sich das Blinken der
Anzeige nach Netzunterbrechung bzw.
Einschalten oder bei Stérung abwahlen.

The following text describes para-
meters which are normally set as setup
functions before working with the

VRZ 480.

Other parameters are described in the
Operator's Guide delivered with the
unit,

6.3

Counting Direction/Blinking’
Displays

The counting direction can be revers-

__..ed for specific applications with the

parameter P1. Parameter P1 also per-
mits cancellation of the -blinking display
feature after power interruption or
switch-on or in the event of malfunc-
tion.

Le paramétrage habituellement effectué
avant un travail- avec'le VRZ 480 est
décrit ci-dessous.

Les autres parametres sont décrits dans
le pilote inclus dans la fourniture.

6.3

Sens de comptage/Clignotement de
I'affichage

Le sens de comptage peut suivant le
montage du systéme de mesure étre
inversé avec le paramétre P1. De méme
avec le paramétre P1 le clignotement de
I'affichage, aprés une coupure de sec-
teur, une mise en service ou lors d'une
perturbation, peut étre sélectionné.

normal @® ein/on/oui ® cin/onfoui P10
normal @® cin/on/oui QO aus/offfnon P12
normal O aus/off/non ® cin/on/oui P14
O aus/offinon O aus/offfnon P16 -
invers @ cin/on/oui ® cin/on/oui P11
inverse @ cin/on/oui O aus/offinon P13
inverse O aus/offfnon @® cin/on/oui P15
O aus/offfnon O -aus/offfnon P17
6.4 64 6.4
Lineare Maschinenfehler- Lineare Machine Error Compensation linéaire des défauts
Kompensation Compensation machine

Mit Hilfe eines VergleichsmeRsystems
(z. B.VM 101 von HEIDENHAIN) lassen
sich Fehler in der Maschinen-Fihrung
ermitteln. Diese Fehler kénnen Uber den
Parameter P3 als linearer Korrekturfaktor
in um pro Meter MeRlange eingegeben
werden.

Errors in the machine guides can be
determined with the aid of a compara-
tor measuring. system (e.g. VM 107
from HEIDENHAIN). These errors can
be entered via the parameter P3 as
linear correction factors in um per
meter measuring length.

A l'aide d’un systeme eta1on (paf ex.
VM 101 de HEIDENHAIN) les défauts
du guidage de la machine peuvent étre
déterminés. Ces défauts peuvent étre
introduits dans le paramétre P3 en tant
que facteur de correction linéaire en ym
par métre de longueur de mesure

Beispiel: Example: Exemple: o

MeRlange 620 mm  Measuring length 620 mm  Longueur de mesure 620 mm

tatsdchlich ermittelter Actual measured Valeur effectiverment

Wert (z.B. durch VM 101) 619,876 mm  value (e.g. by VM 101) 6719.876 mm  mesurée (par ex. VM 101) 619,876 mm

Differenz - 0,124 mm  Difference —-0.724mm  Ecart - 0,124 mm
2 - 124 um 2 124 um 2 - 124 ym

Umrechung auf 1 m MeRlange
- 124 um - 1000 mm

620 mm =
Korrekturfaktor

- 200 pym
- 200 pm/m

Lmearkompeasatson

Linear Compensation -
Cnmpansatmn Imaalre o

Conversion to'1 m measuring length
— 124 pm - 1000 mm

620 mm. =

Correction factor

- 200 um
- 200 um/m

Calcul pour une longueur utile de 1 métre
=124 ym - 1000 mm

620 mm =

Facteur de correction

- 200 um
- 200 pm/m

Merldngern” des I\/Ieszystems
“Lengthening” the encoder
"Allongement” du systéme de mesure

P30 bis + 99999 /]
P3: 0 to + 99,999 [um/m]
P30 & + 99999 [um/m]

Nerklrzen” des Meldsystems

SATREGRTE S c oMo

P3: 0 bis — 99999 [um/m]
P3:0 to — 99,999 [um/m]
P3:0 & — 99999 [um/m]




6.5

Anzeigeschritt bei Lingenmef3-
systemen

Der Anzeigeschritt ist abhéngig von
der Teilungsperiode des Ldngenmel3-
systems und dem Interpolationsfaktor
der MelRwertanzeige. Beide Kriterien
werden mit dem Parameter P4 fest-
gelegt.

Parameter P4: Anzeigeschritt/

6.5

Display Step on Linear Encoders
The display step is dependent on the
grating period of the linear encoder
and on the interpolation factor of the
display unit. Both criteria are set with
parameter P4.

Parameter P4: Display Step/

6.5

Résolution d’affichage avec
systémes de mesure linéaire

La résolution d'affichage dépend de la
période de division du systéme de
mesure linéaire ainsi que du facteur
d’interpolation de la visualisation de
cotes. Ces deux critéres sont définis
avec le paramétre P4.

Parameétre P4: Résolution

Teilungsperiode Grating Period d'affichage/
Période de division
LangenmeRsystem | LIP 101 LS 101 LS 107 LIDA 190 LIDA 201 LIDA 190/200
Linear Encoder LIP 101R LS 303 LIDA 225
Systeme de LID 31 LS 403
mesure linéaire | VM 101 LID 351 LS 404 LB 326
: o . LS 603
MT 12 LS 704
MT 25
MT 60 ULS 300
MT 101
4 um 10 um 20 ym 40 um 100 um 200 pym
| Signalperiode ,
Période de division | signal period
- Période du signal

Anzeigeschrit
Display Step
Résolut. dafﬁch
0,00002 mm

0,000001 in./pouce

200

0,00005 mm 0
0,000002 in./pouce

80

0,0001 mm 1
0,000 005 in./pouce

40

10 - -
100

0,0002 mm 2
0,00001 in./pouce

20

11 20 -

50 100

0,0005 mm 3
0,00002 in./pouce

12 21 30

20 40

80

0,001 mm 4
0,00005 in./pouce

13 22 31

10 20

40 -

40 100

0,002 mm 5
0,0001 in./pouce

14 23 32

41 50

20 50 100

0,005 mm 6
0,0002 in./pouce

0.8

15 24 33

42 51

40

0,01 mm 7
0,0005 in./pouce

04

16 25

34

43 52

20

0.02 mm -
0,001 in./pouce

17 26

0.6 1

35

44 53

10

0,05 mm —
0,002 in/pouce.

18 27 36

0.2 0.4

45 54
0.8 2 4

0.1 mm —
0,005 in./pouce

19 28 37

0.1 0,2

46 55
0.4 1 2
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6.6
Anzeigeschritt
bei WinkelmeRsystemen

Der Anzeigeschritt ist abhénig von der
Ctrichzahl dac WinkalmaRevetamea 1ind

DUTVHLGHT UTS VVITIRTHTICIOO Y oulSi 1o Uil iu

dem Interpolationsfaktor der Mef3wert-
anzeige. Beide Kriterien werden mit
dem Parameter P4 festgelegt.

6.6
Display Step on Angle Encoders
The display step is-dependent on the
line number of the angle encoder and

1 - inyy Fartar nf tha Aionl
on the interpolation factor of the display

unit. Both criteria are set with the para-
meter P4.

6.6 ' i
Résolution d’'affichage avec
systémes de mesure angulaire

La résolution daffichage dépend de la
période de division du systéme de
mesure angulaire ainsi que du facteur
d'interpolation de la visualisation de
cotes. Ces deux critéres sont définis
avec le parameétre P4.

| RON 905 RON 705 RON 705 RON 155
RON 706 RON 455
RON 2565 RON 2565 MINIROD 450
ROD 800 ROD 800 ROD 450
ROD 700 ROD 700 ROD 700 ROD 456
| ROD 250 ROD 250 ROD 151
ERO 725 ERO 725 ERO 725 ERO 1251
36000 18000 9000 3600 1800

0.0001°
100
0.0002° 11 20 - — —
50 100 |
0.0005° 12 21 30 — —
20 40 80
0.001° 13 22 31 40 —
10 20 40 100
0.002° 14 23 32 41 50 —
5 10 20 50 | 100
0.005° 15 24 33 42 51
2 4 |- 8 20 40
0.01° 16 25 , 34 43 52 _
1 2 4 10 — 20
0.02° 17 26 35 44 53 ,
0.5 1 2 5 10
0.05° 18 27 36 45 54
0,2 0.4 ' 0.8 2 4
0.1° 19 28 37 46 55
0.1 0.2 0.4 1 2

Bei Drehgebern, die in Verbindung mit
Zahnstange/Ritzel, Spindel/Mutter usw.
zur indirekten La&ngenmessung einge-
setzt werden, ist neben der Strichzahl
und dem Interpolationsfaktor auch das
mechanische Ubersetzungsverhaltnis. zu
bertcksichtigen.

Bei gegebener Spindelsteigung und
gewiinschtem Anzeigeschritt errechnet
sich die Strichzahl nach folgender For-
mel:

Spindelsteigung

tri = - - -
Strichzanl Anzeigeschritt x Unterteilungsfaktor

Beispiel:
Spindelsteigung
gewdnschter
Anzeigeschritt

=b mm

=0,001 mm
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With rotary encoders which are used
for indirect linear measurement (in con-
Junction with rack and pinion drives,
spindle and nut drives etc.), the me-
chanical transmission ratio must be
taken into account in addition to the
line number and the subdivision factor.

With the indicated leadscrew pitch and
the desired display step, the line count
18 calculated according to the following
formula.

leadscrew pitch
display step x subdivision factor

line count =

Example:
leadscrew pitch
desired display
Step

=5mm

=0.007 mm

Dans le cas de capteurs rotatifs agso-
ciés a des systemes crémaillére/pignon -
ou vis/écrou etc., pour effectuer une
mesure linéaire, le rapport de transmis-
sion mécanique devra étre pris en
compte en plus du nombre de traits-et
du factel,{r d'interpolation.

A partir d'un pas. de vis donné et d'un
pas d'affichage souhaité, on calcule le
nombre de traits d'aprés la formula
suivante:

Nombre _ pas de vis

de traits  pas d'affichage x facteur de subdivision
Exemple:

pas de vis =5 mm
résolution d'affichage

souhaitée =0,001T mm



Der Tabelle auf Seite 14 entnimmt man
die flr diesen Anzeigeschritt zugehori-
gen Unterteilungsfaktoren:

4,10, 20, 40, 100

Nach obiger Formel ergeben sich fol-
gende magliche Strichzahlen:
1250, 500, 250, 125, BO.

Aus Genauigkeitsgrinden sollte jedoch
die Kombination Anzeigeschritt — Unter-
teilungsfaktor so gewahlt werden, um
Strichzahlen groRer 625 Striche zu
erhalten.

Bitte beachten Sie bei der Wahl des
Anzeigeschrittes auch die erreichbare
Systemgenauigkeit der Meldsysteme
(siehe Katalog Drehgeber und Winkel-
meligeréte).

6.7

Abstandscodierte Referenzmarken
Die Abstandscodierung der Referenz-
marken ist je nach Langenmelisystem
unterschiedlich. Sie wird mit Parameter
P5 festgelegt.

The subdivision factors for this display
Step are found in the table on page 4.
4, 10, 20, 40, 100

Using the above formula results in the
following possible lines counts:
1250, 600, 250, 125, 50.

For maximum accuracy, however, the
combination of display step and subdi-
vision factor should be chosen to resuft
in line counts of greater than 625.

When choosing the display step,
please observe also the maximum
system accuracy of the encoders (see
the rotary encoder and angle encoder
catalogs).

6.7

Distance-Coded Reference Marks
The distance coding of reference marks
differs from one linear encoder to an-
other. It is set with parameter P5.

Le tableau en page 14 indique, pour
cette résolution d'affichage, les facteurs
de subdivision correspondants:

4,10, 20, 40, 100

D’aprés la formule ci-dessus, on obtient
les nombres de traits possibles:
1250, 500, 250, 125, 50.

Pour des raisons de précision, il con-
vient néanmoins de choisir une combi-
naison résolution d’affichage-facteur de
subdivision telle que I'on obtienne des
nombres supérieurs & 625 traits.

Lors du choix de la résolution d'affi-
chage, il vous faut également tenir
compte de la précision du systéme de
mesure lui-méme (cf. catalogues sur les
capteurs rotatifs et systémes de mesure
angulaire).

6.7

Marques de référence a distance
codée

Le codage des distances est différent
pour chaque systéme de mesure
linéaire. Il est défini avec le paramétre
Pb.

Langenmefsystem
Linear Encoder = = |}
Systeme de mesure linéaire | C : X. pour reproc
keine abstandscodierte je nach Position des Mefisystems P5:0
Referenzmarken
no distance-coded according to the position of the encoder
reference marks
Sans marque de référence Suivant la position du systéme de mesure
a distance codée
LS 101C 10 mm P5:1
LS 107C 20 mm
LS 303C
LS 403C
LS 404C
LS 603C
LS 704C
ULS 300C 10 mm (Teilungsperiode 10 pm}
710 mm (Grating Period 10 um)
10 mm (Période de division 10 pm)
20 mm (Teilungsperiode 20 pym)
20 mm (Grating Period 20 um)
20 mm (Période de division 20 ym)
LID 311C 20 mm
LID 351C P5:2
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7. Extern-Betrieb/Ausgénge
Die 12-polige Flanschdose an der Riick-
seite der MeRwertanzeige dient zum

externen Betrieb und zur Ausgabe von
thnlfemnnlnq Der externe Betrieb ist

DU IGI LTI TAWH IO DOuITN

als Kontaktschlufd oder Impulsansteue-
rung maoglich.

71

Steckerbelegung

Eingénge der MelRwertanzeige sind mit
E, Ausgénge mit A gekennzeichnet.

7. External Operation/Outputs

The 12-pole flange socket at the rear of
the display unit serves for external op-
eration and for the output of switching

olgrm/e External operation is pnco:h/a

LALTT 1Sl e VOOIIC

as contact c/osmg or pulse triggering.

71

Connector Assignment

Inputs to the display unit are marked
with E, outputs with A.

7. Télé-commande/Sorties

Lembase 12 plots sur la face arrigre de
la visualisation de cotes sert & la télé-
commande et a la sortie de signaux de

| a talA-~commande naiit
commutation. La télé-commande peul

&tre effectuée par la fermeture d'un
contact ou par impulsion.

FA|

Distribution des signaux

Les entrées de la visualisation de cotes
sont caractérisées par un E et Ies sor-
ties parun S.

INT/EXT

Nullen
zeroing
Remise a zéro

t>1ms

Start Mefdvorgang
Start measuring operation

Début du processus de mesure

1> 60 ms

Signal ,tber Toleranz”
Signal “over tolerance”

Signal "Au-dessus de la tolérance”

Signal ,unter Toleranz”
Signal “under tolerance”

Signal "En-dessous de la télerance”

m|w >n >

Minimum-Anzeige
Minimum display
Affichage du minimum

Nulldurchgang-Signal
Zero crossover signal
Signal de passage a zéro

=50 ms

m|n

Maximum-Anzeige oder Referenzsignalsperre*)
Maximum display or Reference signal inhibit*
Affichage du maximum ou blocage du signal de référence*)

Schirm
Shield
Blindage

10 E Einspeichern Kontakt
Store contact

Contact de mémorisation

tt=7ms

11 oV

12 Einspeichern Impuls
Store pulse

Impulsion de mémorisation

tE—12uS

*) Bei externer Anwahl der Nominal-/
Minimum-/Maximum-/Durchmesser-
Anzeige (PIN 1 LOW-Pegel} ist die Refe-
renzsignalsperre nicht maglich.

Das Anschluftkabel muf abgeschirmt

sein. Der Schirm ist groRfiachig am
Stecker aufzulegen.
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*) The reference signal inhibit is not
possible with external selection of
nominal/minimum/maximum/diameter
display (PIN 1 LOW level).

The connecting cable must be shield-
ed. The shield should cover the entire
connector.

*) Lors d'une sélection externe de I'affi-
chage Nominal/Maximum (Plot 1 au
niveau bas), la sélection de l'impuision
de référence n'est pas possible.

La cable de raccordement doit étre
blindé. Le blindage devant étre correc-
tement relié au connecteur.
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Pegel/Belastbarkeit

Die Eingdnge sind aktiv LOW, der

offene Zustand entspricht HIGH-Pegel

LOW-Pegel: U, =093V

HIGH-Pegel: Ugy = 3,9V (max. 15 V)

Ansteuerung mit Bausteinen der TTL-

Serie (z. B. SN74XX) ist moglich, da ein

interner 1 k Q-Pull-up-Widerstand vor-

handen ist. .

Die Ausgénge (PIN 4/5/7) sind aktiv

LOW mit Open-Collector-Ausgangsstufe

(SN7407)

HIGH-Pegel: U,y = 30V (absoluter
Maximalwert flr Uber
externen Widerstand oder
Relais angelegte Span-
nung)

LOW-Pegel: 1,y = 250 pA
Uy =04Vbeil, =16 mA

=0,7Vbeil, =40 mA
. =40 mA (absoluter
Maximalwert)

Bei induktiven Lasten sind Freilaufdio-

den (z. B. IN4144) zu verwenden.

Hinweis:

Alle Aus- und Eingange dirfen nur an
Stromkreise angeschlossen werden,
deren Spannung nach VDE 0100/5.73

§ 8 erzeugt wird (Schutzkleinspannung).

72

Level/Load Capacity

The inputs are active LOW, the open

state corresponds to HIGH level.

LOW level. U, =09V

HIGH level: U,y = 8.9V (max. 15 V)

Triggering with TTL series components

(e.g. SN74XX) is possible since an

internal 1 k Q pull-up resistance is pre-

sent.

The outputs (PIN 4/5/7) are active

LOW with open collector output stage

(SN7407).

HIGH level: U,y = 30 V (absolute
maximum value for voltage
applied via external resistor
or relay)

LOW Jevel: I, =250 uA
Uy;=04Vatl, =16 mA

=07Vatl,=40 mA
l, =40 mA (absolute
maximum value)

For inductive loads recovery diodes

should be employed (e. g. IN4144).

Note:

All inputs and outputs may only be
connected to electrical circuits whose
voltage is produced according to VDE
0100/5.73 $ 8 (protective low voltage).

www.valuetronics.com

7.2
Niveaux des signaux/
Charge admissible
Les entrées sont actives au niveau
BAS, I'état ouvert correspond au niveau
HAUT
Niveau BAS: U, =09V
Niveau HAUT: Ugy = 3,9V (max. 15 V)
La commande est possible au moyen
de composants TTL (par ex. SN74XX)
du fait de la présence d'une résistance
Pull-Up de 1k Q.
Les sorties (Plots 4/5/7) sont actives
au niveau BAS avec étage de sortie en
collecteur ouvert (SN 7407)
Niveau HAUT: U,y = 30V ({valeur maxi-
male absolue pour une
tension extérieure appli-
quée avec une rési-
stance ou un relais)
bu = 250 pA
U, =04V pour

l,, =16 mA

=0,7V pour

[, =40 mA
lau =40 mA (Valeur

maximale absolue)
Dans le cas de charges inductives, des
diodes de roue libre (par ex. IN4144)
sont & utiliser.

Niveau BAS:

Remarque:

Les entrées et sorties ne doivent étre
raccordées qu’'a des circuits dont la ten-
sion est créée d'aprés VDE 0100/5.73.
paragraphe 8 (Basse tension de protec-
tion).



7.3
Extern einstelibare Betriebsart

Externe Einstellung von NOM, MAX,

MIN und DIFF ;

Die Anzeige des Nominalwertes (NOM),
des Maximums (MAX), des Minimums
(MIN) oder der Differenz (DIFF) kann
Uber Parameter-Eingabe {Parameterwert
P7 0/1/2/3) oder Uber externen Betrieb
umgestelit werden.

Das Umstellen durch externe Bedie-
nung ist hur maglich, wenn sich die
MeRwertanzeige in einer dieser vier.
Betriebsarten befindet. Uber PIN 1 wird
festgelegt, ob die Umstellung Gber
Parameter-Eingabe (INT) oder externe-
Bedienung (EXT) erfolgt.

Liegt PIN 1 auf LOW-Pegel/O V, IaBt SICh
die Anzeige des NOM-, MAX-, MIN-
oder DIFF-Wertes extern umschalten.

Externe Einstellung EXT mdglich

73

Externally Ad/ustable Operatmg
Mode

External Adjustment of NOM, MAX,
MIN and DIFF -

The display of the nominal value .
(NOM), of the maximum (MAX),. of the
minimum (MIN) or the difference
(DIFF) can be selected via parameter
input (parameter value P7 0/7/2/3) or
via external operation.

Selection via external.operation is:only
possible if the display unit is in one

of these operating modes. PIN 1-sets
whether the selection is made via para-
meter input (INT) or external operation
(EXT).

IfPIN 1 is on LOW Jevel/O V. the display
of the NOM, MAX, MIN or DIFF value
can be selected externally.

External adjustment EXT possible

7.3
Télé-commande du mode

.dutilisation

Télé-commande de NOM, MAX

MIN et DIFF :
Le mode d'utilisation en afﬂchage de la
valeur nominale (NOM), du maximum
{(MAX), du minimum {MIN) ou de la dif-
férence (DIFF) peut étre modifié par
I'introduction d’une valeur dans un para-
métre (Valeur du paramétre P7 0/1/2/3)
ou par télé-commande. La modification
du mode d'utilisation par télé-com-
mande -est possible seulerment lorsque
la visualisation de cotes se trouve dans
un des quatre modes suivants. Par le
plot 1, on définit si la-:modification de
mode d'utilisation est effectuée par
parameétre (INT) ou. par télé-commande
(EXT).

Si le plot 1 est au niveau BAS/0 V, le
mode d'utilisation peut &tre modifié par
télé-commande en affichage de la
valeur NOM, MAX, ou DIFF.

Modification EXT possible

NOM

Nominalwert
Nominal value
Valeur Nominale

Minimum
Minimum
Minimum

MIN

Maximum MAX
Maximum

Maximum

Differenz
Difference
Différence

DIFF

Parameter-Eingabe INT méglich
(PIN 1=High)

Ein Umschalten der Eingénge PIN 1/6/8
wird in t = 60 ms erkannt.

Start-MeRBwert-

Auswertung t> 60 ms

Extern Nullen t> 1 ms

Bei extern Nullen wahrend einer Mel3-
systembewegung muf mit einer Abwei-
chung gerechnet werden, deren Betrag
dem Verfahrweg mnerhalb 1 ms ent-
spricht.
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Parameter input INT possible
(PIN 1=High)

A switthing of the inputs PIN 1/6/8 is
detected in t = 60 ms.

Start measured

value evaluation t> 60 ms
External zeroing t> 1 ms

For extemal zeroing during measuring
System movement one must consider a
deviation which corresponds to the
path of traverse within 1 ms.

introduction des paramétres INT
possible (PLOT 1= High)

La prise en compte des entrées plots
1/6/8 est effectuée seulement pour
t =60 ms.

Début de I'exploitation de la
valeur de mesure t>60 ms
Remise a zéro télé-commandée

t> 1ms
Lors d'une remise & zéro télé-com-
mandée pendant un déplacement du
systéme de mesure, un décalage cor-
respondant au déplacement pendant
1 ms, doit &tre pris en compte.



Referenzsignal-Sperre

Nicht gewlinschte Referenzsignale wer-
den gesperrt, solange der PIN 8 mittels
SchlieRkontakt mit O V (PIN 11} verbun-
den ist.

Bei EXT-Einstellung von NOM/MIN/
MAX/DIFF (d. h. PIN 1 auf LOW-Pegel/
0V) ist ein Sperren des Referenzsignals
nicht mdglich.

Einspeicherbefehl

An den Anschliissen PIN 10 und PIN 12
konnen die Einspeicherbefehle durch
KontaktschluR gegen OV bzw. Impuls-
ansteuerung (LOW-Pegel) zur Aktivie-
rung des Datenausgangs eingegeben
werden.

In der Betriebsart ,Anzeigestopp” (Para-
meter P7 4/6) dient der Einspeicher-
befehl gleichzeitig zum ,Einfrieren” der
Anzeige und zum Setzen auf den
aktuellen Mel3wert.
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Ausgange

Nulldurchgang-Signal

Beim Uberfahren des Anzeigewertes
LNull” steht an PIN 7 fur mindestens
50 ms LOW-Pegel an. Beim Verweilen
auf ,Null” bleibt der LOW-Pegel.

Klassierzustand

(Uber Toleranz/unter Toleranz)

Der Klassierzustand, d. h. ob sich der
momentane Mefdwert innerhalb oder
aullerhalb der gespeicherten Grenz-

werte befindet, wird Gber PIN 4 und

PIN 5 ausgegeben.

Reference Signal Inibit

Unwanted reference signals are inhibit-
ed as fong as PIN 8 is connected via
make contact with OV (PIN T11).

With EXT adjustment of NOM/MIN/
MAXJDIFF (i.e. PIN T on LOW level/O V)
an inhibition of the reference signal is
not possible.

Storage Command

At the PIN 10 and PIN 12 connections
the storage commands can be entered
through contact against OV or pulse
triggering (LOW flevel) for activation of
data output.

In the operating mode “display stop”
(parameter P7 4/6) the storage com-
mand also “freezes” the display and
remains at the current measured value.
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Outputs

~ Zero Crossover Signal

When the display value “zero” is tra-
versed, PIN 7 is at LOW level for at least
50 ms. If the display remains at “zero”
the LOW level is sustained.

Tolerance Status

{over tolerance/under tolerance)

The tolerance status, i. e. whether the
instantaneous measured value is within
or outside the stored limit values, is
output via PIN 4 and PIN 6.

Sélection de I'impulsion de
référence

Les impulsions de référence indésira-
bles seront inhibées aussi longtemps
que le plot 8 est relié au OV & l'aide
d'un contact & fermeture.

Lors d'une commande EXT de NOM/
MIN/MAX/DIFF (plot 1 au niveau O V)
I'inhibition du signal de référence n'est
pas possible.

Ordre de mémorisation

L'activation de la transmission de la
valeur de mesure actuelle peut étre
effectuée sur les plots 10 et 11 par un
contact a fermeture vers O V ou par une
impulsion de commande {Niveau
HAUT).

Dans le mode d'utilisation "Arrét de I'af-
fichage” (Parametre P7 4/6), 'ordre de
mémorisation sert a "bloquer” 'affichage
et a linitialisation avec la valeur actuelle
de mesure.
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Sorties

Signal de passage a zéro

Lors du passage a zéro de I'affichage,
un niveau BAS est présent pendant au
moins b0 ms au plot 7. Le niveau reste
BAS aussi longtemps que I'affichage est
a zéro.

Etat de classification

(Au-dessus de la tolérance/En-dessous
de la tolérance)

L'état de classification, c’est a dire si la
valeur momentanée de mesure est
comprise dans ou en dehors des limites
mémorisées, est délivré par les plots 4
et b.

Klassierzustand
Tolerance Status
Etat de classification

Anzeige

Visuali-
sation

| Ausgangssignal
Output Signals

| Display

Signaux de sortie

PIN B
PLOT B

MeRwert in Toleranz = | HIGH-Pegel HIGH-Pegel
Measured value within tolerance HIGH level HIGH level
Valeur de mesure dans la tolérance Niveau HAUT Niveau HAUT
Meldwert kleiner als unterer Grenzwert < | HIGH-Pegel LOW-Pegel
Measured value smaller than lower limit value HIGH level LOW /eve/
Valeur de mesure plus petite que que la limite inférieure Niveau HAUT Niveau BAS
Meldwert groler als oberer Grenzwert > | LOW-Pegel HIGH-Pegel
Measured value greater than upper limit value LOW Jeve/ HIGH level
Valeur de mesure plus grande que que la limite supérieure Niveau BAS Niveau HAUT
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8. V.24/RS-232-C-Schnittstelle

Der VRZ 480 besitzt eine Normschnitt-
stelle ,V.24" nach CCITT-Empfehlung
bzw. ,RS-232-C" nach EIA-Standard.

8.1

Definition der V.24-Schnittstelle

Da unter der Bezeichnung ,V.24-kom-
patibel” Gerdte mit unterschiedlichen
Signalpegeln, Steckerbelegungen usw.
auf dem Markt sind, sind im folgenden
Abschnitt die wichtigsten Kriterien
zusammengestellt.

Der verwendete Ubertragungs-Code ist
ASCII mit , Even parity-bit”.

Die V.24-Schnittstelle ist fUr serielle
Dateniibertragung ausgelegt; Gerste
mit Parallel-Schnittstellen sind nicht
anschlieRbar.

Die V.24-Signale sind Spannungs-
pegel entsprechend EIA-Standard
RS-232-C.

Logik-Pegel
Logic level ,
Niveau lﬁgigge .

A"—3V..—1BV
LO"+3V...+1b5V

8. RS-232-C/V.24 Interface

The VRZ 480 features an “RS-2532-C
Standard interface according to EIA
Standards ("V.24" according to CCITT
recommendation).

8.1

Definition of the V.24 interface
There are many units on the market
claiming V.24 compatibility” that have
differing signal levels, connector
assignment etc., we have summarized
the most important criteria in the fol-
lowing section.

The employed transfer code is ASCIH
with even parity bit.

The V.24 data interface is designed for
serial data transfer; units with paralle/
data interface are not adaptable.

The V.24 signals are at a voltage level
in compliance with the EIA standard
RS-232-C.

.=V
+bV..+1BYV

8. Interface série V.24/RS-232-C

Le VRZ 480 posséde une interface
série normalisée "V.24" d'aprés les
recommandations du CCITT respective-
ment "RS-232-C” d'aprés le standard EIA.
8.1

Definition de l'interface série V.24
Etant donné qu'il existe sur le marché
différents appareils avec I'appellation
“Compatible V.24" possédant divers
niveaux de signaux, de distributions de
connecteurs etc., les critéres les plus
importants ont été rassemblés ci-des-
sous. Le code de transmission utilisé
est 'ASCII avec un bit de parité
paire "Even parity bit”. L'interface V.24
est destinée a la transmission en série;
des appareils avec une interface paral-
Iele ne peuvent y étre raccordés.

Les niveaux des signaux V.24 corre-
spondent aux niveaux des signaux du
standard RS-232-C de I'EIA.

82 82 8.2
Steckerbelegung/ Connector Assignment/ Distribution du connecteur/
Signalbeschreibung Signal Description Description des signaux
13 10 7 A 1
5000000000000 V.24 (RS-232-C) Buchse
000000000000 RS-_232-C {V.24) Socket
douille V.24 (RS-232-C)
25 21 18 14

Geh&use-Masse
Chassis ground
Masse mécanique

R . CHASSIS GND

2 TXD* Sendedaten
Transmit Data

Emission des données

3 RXD* Empfangsdaten
Receive Data

1 Réception des données

4 RTS Sendeanforderung
Request To Send

Demande d’émission

5 CTS Bereit zum Senden
Clear To Send

Préparation d'émission

6 DSR Ubermittlungseinheit bereit
Data Set Ready

Données prétes

7 SIGNAL GND Signal-Masse
Signal ground

Signal de masse

20 DTR Datenendgerat bereit
Data Terminal Ready

Terminal prét

* Le type d'écriture TXD, RXD indique
un niveau négatif pouur "1”.

ise TXD, RXD kenn-

* Die Sc reibw% * The notation TXD, RXD signifies
WW\MeMa;u@

negative level for 1"

rORICSICOM



8.3 83

Ubertragungs-Geschwindigkeit Data Transfer Speed

(Baud-Rate) (Baud Rate)

Die Baud-Rate gibt an, wieviele Bit je The baud rate indicates the number of
Sekunde (bertragen werden. bits transferred per second.
Peripheriegerdte miissen die gewéhlte Peripheral devices must be able to
Baud-Rate chne Einschrankung ver- faulftlessly process the selected baud
arbeiten kdnnen, um Fehler bei der rate in order to avoid errors in data
Datenubertragung zu vermeiden. Die transmission. The desired baud rate is
gewlinschte Baud-Rate ist Uber Para- selectable via parameter.

metereingabe umstellbar.

8.3

Vitesse de transmission

(Taux en Baud)

Le taux en Baud indique le nombre de
bits transmis par seconde.

Les appareils périphériques doivent étre
en mesure de traiter sans limitation le
taux en Baud sélectionné, ceci pour
éviter les erreurs de transmission. Le
taux en Baud sélectionné est paramé-
trable.

110 Baud

150 Baud

300 Baud

600 Baud

1200 Baud

2400 Baud

4800 Baud

Nlolo| sy | ol

9600 Baud
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8.4
Datenformat
Die einzeinen Zeichen bestehen aus

84
Data Format
The individual characters consist of

8.4

Format des données
Individuellement les caractéres sont
composés de:

Start-Bit
Start Bit

S

D|p[D[D[D[D[D]P[S[S]

Bit de Start
7 Daten-Bits

7/ Data Bits
7 Bits de données

Even-Parity-Bit

Even Parity Bit
Bit de parité paire

2 Stopp-Bits

2 Stop Bits
2 Bits de Stop

Reihenfolge der Zeichen-Ausgabe Sequence of Character Output

Ordre de sortie des caractéres

Vorzeichen

[+31.081964 _>]
| |

Sign
Signe

2 ... 7 Vorkommma-Stellen

places before decimal point
La partie entiére

Dezimal-Punkt

Decimal Point
Point décimal

6 ... 1 Nachkomma-Stellen

places after decimal point
La partie décimale

Einheit (Leerzeichen bei mm, " bei Zoll) oder Stérmeldung (? bei Stérung)

Leerzeichen, Klassierzustand oder Betriebsart:

Unit (blank space with mm, “with inch) or fault message (? in the event of malfunction)
Unité (interligne pour mm, " pour pouce} ou message de perturbation (? dans le cas de perturbation)

blank space, tolerance status or operating mode:
Interligne, classification ou mode de fonctionnement

> {ber Toleranz
over tolerance
au-dessus de la tolérance
= in Toleranz
within tolerance
dans la tolérance
< unter Toleranz
below tolerance
en-dessous de la tolérance
? untere Toleranzgrenze grofier als obere ToleranzgréfRe
lower tolerance limit greater than upper tolerance limit
_ la tolérance inférieure est plus grande que la tolérance supérieure
"G Maximum einer MeRreihe
Maximum of a measuring series W
Maximum dans une série de mesures

S Minimum einer Melreihe
Minimum of @ measuring series
Minimum dans une série de mesures
D Differenz zwischen zwei MeRpunkten
Difference between two measurements
Différence entre deux points de mesure

/

Nach ,Start” Melvorgang
\ After "Start” measuring procedure
Aprés I'opération de mesure “START”

Nach jeder Zeichen-Ausgabe erfolgt After every line Aprés chaque émission de signe ont

«CR»Wagen Rucklauf und (CR) carriage return and lieu

(LF Zeilen-Vorschub (Anzahl einstell- (LF) line feed (number adjustable) «CR» le retour du chariot et
WWWr).\[aluetron":s_com are output. «LF l'avance de ligne {(nombre réglable).

" Ab Proaramm-Nummer 246 004 07

Y As of proaram number 24600407

W A partir du proaramme n° 246 00407 R




8.5

Datenausgabe

Die Datenausgabe erfolgt Uber einen
zahlerinternen Zwischenspeicher.

Mit Anlegen eines Einspeicherbefehls
(Vorderflanke) Uber Externen Betrieb
oder des Kontrollzeichens CTRL B

(= STX) an die V.24/RS-232-C-Schnitt-
stelle wird der momentan angezeigte
Wert (nominaler Mefdwert, Minimum,
Maximum oder Differenz) in den Zwi-
schenspeicher Gbernommen.

Nach einer Verzégerung t, werden die
Daten Uber den Schnittstellen-Ausgang
TXD ausgegeben. Die Dauer der Daten-
Ubertragung hangt von der eingestellten
Baud-Rate und der gewlinschten An-
zahl von Leerzeilen (LF) ab.

8.6
Unterbrechung der Dateniiber-
tragung
Die Datenibertragung kann vom Daten-
Empfanger unterbrochen und wieder
gestartet werden durch
a) Start/Stopp-Signale Uber den
Schnittstelleneingang RXD
DC3 = X OFF = CTRL S:
Unterbrechen der Datenibertragung
DC1=XON =CTRL Q:
Fortsetzung der Datenibertragung
b) Steuerleitung CTS

Nach Empfang des Stopp-Signals CTS
bzw. des Stopp-Zeichens DC3 werden
noch maximal 2 Zeichen ausgegeben.

85

Data Output

The data is output via an internal
intermediate storage. By applying a
store command (forward edge) via
external operation or the contro/ cha-
racter CTRL B (= STX) to the RS-232-C/
V.24 interface the instantaneous dis-
played value (nominal measured value,
minimum, maximum or difference) is
transferred into intermediate storage.

After a delay t, the data are output via
the interface output TXD. The duration
of data transfer depends on the adjust-
ed baud rate and the number of blank
lines (LF) desired.

8.6

Interruption of Data Transfer

The data receiver can interrupt and

restart data transfer via

a) Start/Stop signals via the interface
input RXD
DC3=XOFF=CTRL S:
Interruption of the data transfer
DC1 =XON =CTRL Q:
Continuation of data transfer

b) Control line CTS

A maximum of 2 characters are output
after reception of the stop signal CTS or
the stop symbol DC3.
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Sortie des données

La sortie des données s'effectue par
Fintermédiaire d'une mémoire tampon,
interne au compteur. La présence d'un
ordre de mémorisation (front-avant) via
une télé-commande ou du caractére de
contrdle CTRL B (= STX) via l'interface
série V.24/RS-232-C entraine la prise
en charge momentanée de la valeur
d'affichage dans la mémoire tampon.

Aprés un délai t; les données sont
transmises par la sortie TXD de l'inter-
face. La durée de la transmission
dépend de la sélection du taux en Baud
et du nombre d'interlignes {LF) sou-
haité.

8.6
Interruption de la transmission des
données
La transmission des données peut étre
interrompue et poursuivie par le récep-
teur des données, avec:
a) Signaux Start/Stop par I'entrée RXD
de l'interface
DC3 =X OFF = CTRL S:
Interruption de la transmission des
données
DC1 =X ON = CTRL Q:
Poursuite de la transmission des
données
b) Ligne de préparation d’émission CTS

Aprés réception du signal Stop CTS
respectivement du signal Stop DC3,
2 caractéres maximum sont encore
transmis.



8.7
Signaldiagramme

Einspeichern (iber externe
Bedienung

8.7 87
Signal Diagrams Chronogrammes des signaux

Storage via External Operation Mémorisation par télé-commande

Einspeicherbefehl
Store command

mm-Anzeige
t, =20 ms
=33 ms

mm display
L, =20ms
=33 ms

Affichage en mm
t, =20 ms
=33 ms

Ordre de mémorisation

te

E — T

tatsachliches Einspeichern*) ——
actual storage*)
Mémorisation effective®) b
TXD /
2 1o i3

bei Einspeichern durch/with storage via/Dans le cas de mémorisation par:

te=12ps Impulsansteuerung/puise triggering/une impulsion de mémorisation
=7 ms Kontaktschluld/contact closing/une fermeture de contact
=08us Impulsansteuerung/pulse triggering/une impulsion de mémorisation
=45ms Kontaktschluf/contact closing/une fermeture de contact

*) Bedingt durch die Laufzeit der Eingangssignale im Zahler wird die Position eingespeichert, an der
sich das Melisystem ca. 4 us vor dem Einspeicherzeitpunkt befand.
Because of the transit time of the input signals in the counter, that position is stored at which
the encoder was located approx. 4 us before the point of time of storage.
En fonction du temps de transit des signaux d'entrée dans le compteur, la position mémorisée est celle
du systéme de mesure 4 us avant l'ordre de mémorisation.

Zoll-Anzeige

= 25 ms in Betriebsart NOM {P7 = 0)/Antasten (P7 = 4/6)

= 43 ms in Betriebsart NOM/MIN/MAX/DIFF (P7 = 0/1/2/3)
nach gestartetem MeRzyklus/Klassieren (P7 =5)

inch display

= 25 ms in operating mode NOM (P7 = O)/orobe (P7 = 4/6)

= 43 ms in operating mode NOMIMINIMAXIDIFF (P7 = 0/1/2/3)
after starting measuring cycle/classification (P7 = 5)

Affichage en pouce

= 25 ms dans le mode NOM (P7 = 0)/Palpage (P7 = 4/6)

= 43 ms dans le mode NOM/MIN/MAX/DIFF (P7 = 0/1/2/3)
aprés le début de I'exploitation/classification de la valeur de mesure
(P7 =5)

Durch eine Linearkorrektur (P3 = 0) erhéhen sich die Zeiten t, um =5 ms,
in der Betriebsart Differenzanzeige (P7 = 3) nach gestartetem MeRzyklus um = 10 ms.
Through a linear compensation (P3 & 0} the times t, increase by = 5 ms,

in the difference display operating mode (P7 = 3) after starting measuring cycle by = 10 ms.

Dans le cas d'une correction linéaire (P3 = 0), le délai t, est augmenté de =5 ms,

dans le mode d'affichage de la différence (P7 = 3) avec exploitation de la valeur de mesure le délai t, est

augmenté de =10 ms.

=20 us
to = 164 + (Anzahl der Leerzeilen x 11) S
Baudrate
__ 154 + (number of blank lings x 1)
h= sec
baud rate

154 + (nombre d'interlignes x 11)

1o
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Einspeichern iiber V.24/RS-232-C- Storage via RS-232-C/V.24 Meémorisation via l'interface
Schnittstelle

Interface V.24/RS-232-C

tatsachliches Ein'speichern

RXD ICTRL B CTRL B |

t1

actual storage |
Mémorisation effective to
t3 ty,
TXD
tp
< Datenausgabe
ty =3 ms data output
] . Sortie des données
mm-Anzeige Zoll-Anzeige

tb=11 ms
=23 ms
=36 ms

t3 =18 ms
=23 ms
=38 ms

mm display

t,=1711ms
=23ms
=36ms

mm display

t; =718 ms
=23 ms
=38 ms

= 14 ms in Betriebsart NOM/Anzeigestopp (P7 = 0/4/6)*

= 30 ms in Betriebsart Klassieren (P7 = b)*

= 45 ms in Betriebsart NOM/MIN/MAX/DIFF (P7 = 0/1/2/3)
nach gestartetem MeRzyklus**

= 23 ms in Betriebsart NOM/Anzeigestopp (P7 = 0/4/6)*

= 30 ms in Betriebsart Klassieren (P7 = b)*

= 43 ms in Betriebsart NOM/MIN/MAX/DIFF (P7= 0/1/2/3)
nach gestartetem Mefzyklus**

inch display

= 74 ms in operating mode NOM]display stop (P7 = 0/4/6)*

= 30 ms in operating mode classification (P7 = 5)*

= 45 ms in operating mode NOM/IMIN/MAX/DIFF (P7 = 0/1/2/5)
after starting measuring cycle**

inch display

= 23 ms in operating mode NOM]/display stop (P7 = 0/4/6)*

= 30 ms in operating mode classification{P7 = §)* -

= 43 ms in operating mode NOM/MIN/MAX/DIFF (P7 = 0/1/2/3)
after starting measuring cycle**

Affichage en mm Affichage en pouce

L=11ms
=23 ms
=36 ms

t3 =18 ms
=23 ms
=38 ms

= 14 ms dans le mode NOM/Palpage (P7 = 0/4/6)*

= 30 ms dans le mode classification (P 7 = 5)*

=< 45 ms dans le mode NOM/MIN/MAX/DIFF (P7 = 0/1/2/3)
aprés début du cycle de mesure**

= 23 ms dans le mode NOM/Palpage (P7 = 0/4/6)*

= 30 ms dans le mode classification (P 7 = b)*

= 43 ms dans e mode NOM/MIN/MAX/DIFF (P7 = 0/1/2/3)
aprés début du cycle de mesure™*

* Durch eine Linearkorrektur (P3 = O) erhdhen sich die Zeiten t, und t; um je =5 ms

Through a linear compensation (P3 + 0) the times t, and t;3 increase by = 5 ms each

Dans le cas d'une correction linéaire (P3 = 0), les délais t; et t3 sont augmentés de respectivement = 5 ms
** Durch eine Linearkorrektur (P3 == 0) erhohen sich die Zeiten t, und t3 um je =10 ms

Through a linear compensation (P3 + 0) the times t, and ts increase by = 10 ms each

Dans le cas d'une correction linéaire (P3 =+ Q), les délais t, et t3 sont augmentés de respectivement = 10 ms

t4;OUS

_ 164 + (Anzahl der Leerzeilen x 11) S

[5)

Baudrate
__ 154 + (number of blank lines x 17)
= sec
baud rate
ty = 154 + (nombre d'interlignes x 11) s

Taux en Baud
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8.8

Anschlu externer Gerdte
(Verdrahtung)

Je nach Ausflhrung der verwendeten
Datengeréte sind unterschiedliche Ver-
drahtungen der AnschluRkabel erforder-
lich. Es werden z.T. ungenormte Stek-
kerbelegungen verwendet.

Haufig vorkommende
Verdrahtungen:

Volle Verdrahtung

88

Connection of External Devices
(Wiring)

Various wiring plans for the connecting
cable are required, depending on the
type of data devices employed. Non-
Standard connector assignments are
sometimes used.

Frequently employed wiring
configurations:

Complete wiring

8.8

Raccordement a des appareils
extérieurs (cablage)

Suivant 'exécution des appareils rac-
cordés, différents cablages de raccor-
dement sont nécessaires. Des distribu-
tions non normalisées des connecteurs
sont en partie utilisées.

Cablages se rencontrant e plus
souvent:

Cébilage complet

CHASSIS GND
XD
RXD
RTS
cTS
DSR
GND
DTR

SIGNAL

Die Signale RTS, CTS, DSR und DTR
miissen fur die Datenlibertragung
den Arbeits-Pegel “1" (+ b5 ...+ 15 V)
haben.

V.24-Anschlufl des VRZ 480
V.24 connection of the VRZ 480
Raccordement V.24 du VRZ 480

1 o o 1 CHASSIS GND
P>k B0
3 3 RXD
4 P’T‘—O 4 RTS
5 o— =0 b CTS
6 Oo—= °© 6 DSR
7 ©°° 0 7 SIGNAL  GND
20 Oo—w -0 20 DTR

The RIS, CTS, DSR and DTR signals
must have the work level “1”
{(+5 ... +15V) for data transfer.

externes Gerit
external device
Appareil externe

Les signaux RTS, CTS, DSR et DTR
doivent étre au niveau "1” pour la
transmission des données
(+5...+15 V).

Vereinfachte Verdrahtung

Simplified wiring

Céblage simpilifié

XD
RTS
TS
DSR

SIGNAL
DTR

Die Signale RTS, CTS, DSR und DTR
haben durch die beiden Briicken 4/5
und 6/20 standig den Arbeits-Pegel
T{+5...+1BV).

www.valuetronics.com

V.24-Anschlu3 des VRZ 480
V.24 connection of the VRZ 480
Raccordement V.24 du VRZ 480

CHASSIS GND

RXD

GND

1 o o 1 CHASSIS GND
2 2 ™D
DD G- RXD
4 o 4 RTS
5 o] °o 5 cTS
6 o— °o 6 DSR
7 o — 7 SIGNAL GND
20 o—w—o ° 20 DTR

Through the two bridges 4/5 and 6/20

the RTS, CTS, DSR and DTR signals
permanently have the work level “1°
(+5...+15 V).

externes Geréat
external device
Appareil externe

Les signaux RTS, CTS, DSR et DTR
sont, par les ponts 4/5 et 6/20, en
permanence au niveau “1”
(+5...+1V)
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10. Fehlermeldungen
Anzeige blinkt:

- es hat eine Netzunterbrechung stattge-
funden

- die Ausgangssignale des Mef3systems
sind zu schwach, z. B. bei einer Mal3-
stabsverschmutzung

- Meldsystem defekt oder nicht ange-
schlossen

- Mellsystem wurde zu schnell verfahren,
die zuldssige Eingangsfrequenz wurde
Uberschritten.

- Mit ﬂ kann das Blinken geloscht

werden.

Fir das Arbeiten im REF-Betrieb muR
anschlieend die Referenzmarke des
MeRsystems Uberfahren werden.
Error O1: Einspeicher-Befehl

Diese Fehlermeldung wird ausgegeben,
wenn nach einem Einspeicherbefehl
(Impuls, Kontakt, CTRL B) ein weiteres
Mal eingespeichert wird, ohne daf} die
Datenausgabe abgeschiossen wurde.
Die laufende Datenausgabe wird nicht

unterbrochen. Mit der Taste kann

diese Meldung geldscht werden. Ein
weiterer Fehlerfall wird wieder ange-
zeigt.

Error 02: Externe Einheit nicht bereit
Diese Fehlermeldung wird ausgegeben,
wenn ein Einspeicherbefehl gegeben
wurde und das Peripheriegerét nicht
bereit oder nicht angeschlossen ist
(Data Set Ready fehlt!). Es werden
keine Daten ausgegeben.

Mit kann diese Fehlermeldung

quittiert werden. Ein erneuter Fehlerfall
wird erst nach einer Netzunterbrechung
wieder angezeigt.

Error 05: Mel3system-Signalamplituden
zu grof}

Erkennt die MeRwertanzeige, daf} ein
Augenblickswert, der vom MefRsystem
kommenden Signale gréRer ist als

16 pAss bzw. 8 pAss, so wird Error b
angezeigt. Es besteht die Gefahr, da
der Eingangsverstarker Gbersteuert wird
und der VRZ falsch unterteilt.

Mit (%M kann diese Fehlermeldung

quittiert werden. Ein erneuter Fehlerfall
wird erst nach einer Netzunterbrechung
wieder angezeigt.

Error 06: Uberwachung der Teilungs-
periode bei codierten Referenzmarken
Diese Fehlermeldung wird ausgegeben,
wenn beim Eichen mit abstandscodier-
ten Referenzmarken zu schnell verfahren
wurde oder im Parameter 5 eine zu
kleine Teilungsperiodenzahl eingegeben

wurde. Mit der Taste kann diese

Meldung ,quittiert” werden. Ein erneuter
Fehler wird wieder angezeigt.

Sollte wéhrend des Betriebs die nach-
folgende Fehlermeldung in der Istwert-
Anzeige erscheinen, so benachrichtigen
Sie bitte lhren HEIDENHAIN-Kunden-
dienst.

Error 99: Prisfsumme E!EPROI\/I falsch.
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10. Error Messages
Display blinks:

- A power interruption has occured
- The output signals of the encoder are

too weak, e. g. because of scale fouling

- Encoder is defective or not connected
- The encoder was traversed too quickly,

the permissible input frequency was
exceeded.

-The blinking can be cleared

with m
In order to work in REF mode the

reference marks of the encoder must
then be traversed.

Error 01: Storage Command

This error message Is output, if after a
Storage command (puise, contact,
CTRL B) another storage command Is
given before the data output was con-
cluded. The current data output is not
interrupted. This message can be clear-

ed with the key. A subsequent
error s not displayed.

Error 02: External Unit Not Ready

This error message is output if a stor-
age command was given although the
external unit was not ready or connect-
ed (Data Set Ready missing!). No data
IS output,

This error message can be acknowl-

edged with {MA. A subsequent error of

this type will only be indicated after a
power interruption.

Error 05: Encoder Signal Amplitude
Too Large

ff the display unit recognizes that an
instantaneous value of the signals
coming from the encoder is greater
than 16 uAss or 8 uAss, then error 5 is
displayed. The danger exists that the
input amplifier be overdriven and the
VRZ subdivides incorrectly.

This error message can be acknow!-

edged with . A subsequent error

will be displayed only after an interrup-
tion in power.

Error 06: Monitoring the Grating
Period on Coded Reference Marks

This error message 1s oulput if during
calibration the distance-coded refer-
ence marks were traversed too quickly
or if the grating period number entered
in parameter 5 was too small. This
message can be "acknowledged” with

the key. A subsequent error will be

displayed.

If the following error message should
appear in the position display please
notify your HEIDENHAIN customer
service agency.

Error 99: Check Sum EEPROM
incorrect.

10. Messages d’erreurs
La visualisation clignote:

- une coupure du secteur a eu lieu
- les signaux de sortie du systeme de

mesure sont trop faibles par ex. dans le
cas de salissure de la regle

- le systeme de mesure est défectueux

ou non raccordé

- le systeme de mesure a été déplacé

trop rapidement, la fréquence d'entrée
admissible a été dépassée.

- Avec m le clignotement peut étre

éteint.

Dans le cas d'un fonctionnement en
mode REF, il doit y avoir ensuite
passage sur la marque de référence du
systéme de mesure.

Error O1: Instruction de mémorisation
Ce message d'erreur est émis dans le
cas ou il y ait une deuxiéme mise en
mémoire aprés une instruction de
mémorisation (impulsion, contact,
CTRL B), sans que la sortie de données
soit achevée. La sortie de données en
cours n'est pas interrompue. Avec la

touche ce message peut étre

effacé. Une autre erreur est de nouveau
affichée.

Error 02: Appareil externe pas prét

Ce message d’erreur est émis dans le
cas ol une instruction de mémorisation
a été donnée et que le terminal n'est ni
prét ni raccordé {Data Set Ready man-
que!). Aucune donnée n’est émise.

Ce message d'erreur peut étre quitté

avec . Une nouvelle erreur n‘est de

nouveau affichée qu'aprés coupure du
secteur.

Error 05: Amplitude du signal du
systéme de mesure trop grande

Si la visualisation de cotes reconnait
qu’une valeur momentanée des signaux
provenant du systéme de mesure est
supérieure a 16 pAcc ou 8 pAce, Error
05 est affiché. Il se peut alors que I'am-
plificateur d'entrée soit surchagé et que
la division du compteur soit mauvaise.
Ce message d'erreur peut étre quitté

avec . Une nouvelle erreur n'est de

nouveau affichée qu'apres coupure du
secteur.

Error 06: Surveillance de la période de
division dans le cas de marques de
référence a distance codée

Ce message d'erreur est émis dans e
cas ou lors d'un étalonnage avec mar-
ques de référence a distance codée, le
déplacement a été trop rapide ou que
dans le parametre 5 un nombre de
périodes de divisions trop petit a été

introduit. La touche permet de

"quitter” ce message. Une nouvelle
erreur est de nouveau affichée.

Si pendant le fonctionnement le mes-
sage d’erreur suivant apparait dans la
visualisation de la valeur effective, veuil-
lez en informer votre SAV HEIDENHAIN.
Error 99: Somme de contrdle EEPROM
erronée.
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11. Technische Daten

Mechanische Kennwe

Gehéuse-Ausfiihrung

Standmodell, Guf&gehéusé

Abmessungen (B x H xT) 276 mm x 109 mm x 182 mm

Arbeitstemperatur 0...45°C
Lagertemperatur —30...70°C
Gewicht ca. 3,7 kg

Elektrische Kennwerte

Spannungsversorgung

Netzspannung umschaltbar 100 ... 110 V/120 ... 130 /220 ... 240V ~
(+10 .. ~15%)
Netzfrequenz 48 ... 62 Hz

Leistungsaufnahme

ca. W

MefRsystem-Eingang

Signal-Amplituden
zulassige Eingangsfrequenz

fur HEIDENHAIN-L&ngenmelisysteme beliebiger Teilungsperiode mit sinusférmigen
Abtastsignalen, auch mit abstandscodierten Referenzmarken

7 UASS bis 16 UASS

max. 100 kHz

Datenschnittstelle
Baud-Rate

Funktionen und Betriebsarten |

Anzeigeschritt/Teilungsperiode
Interpolationsfaktoren

V.24/RS-232-C
110/150/300/600/1200/2400/4800/9600 Baud

siehe 6.5/6.6

Bezugspunkte

beliebige Festlegung von zwei Bezugspunkten, Gber Tastatur anwahlbar

Referenzmarken-Auswertung

fur LAngenmeRsysteme mit einer, mehreren oder abstandscodierten Referenz-
marken. Die Referenzmarkenwerte der Bezugspunkte werden netzunabhangig
gespeichert; nach einer Spannungs-Unterbrechung geht die Zuordnung
MeRsystem-Position zum Anzeigewert verloren. Nach dem Wiedereinschalten
der Meldwertanzeige ist mit der Referenzmarken-Auswertung diese Zuordnung
einfach und schnell reproduzierbar.

Betriebsarten

Anzeige-Stopp
Maximum/Minimum-Auswertung (wahlweise Anzeige des Augenblick-Wertes

NOM, des Maximal-Wertes MAX, des Minimal-Wertes MIN, der Differenz DIFF aus
MAX-MIN)

Klassier-Betrieb (Anzeige des MeRwertes, zusatzlich Zeichen ,>" ir ,(iber Toleranz”,

.~ fur ,in Toleranz” und ,<" fUr ,unter Toleranz")

Extern-Funktionen

Nullen

Start fur Maximum/Minimum-Auswertung
.Einspeicher-Befehl

.Signal-Ausgabe bei Anzeigewert Null

www.valuetronics.com



71. Specifications

Housing

Stand-alone model, cast metal housing
Dimensions (W x H x D) 276 mm x 108 mm x 182 mm
(10.87 in. x 4.29 in. x 717 in.)

Operating temperature
Storage temperature

0...456°C(32...713°F)
~30...70°C(=22...168°F)

Weight

Operating voltage

approx. 3.7 kg (8.2 Ib)

Mains voltage selectable 100 ... 110 V/120 ... 730 Vi220... 240V ~
(+10 ... -15%)
Mains frequency 48 ... 62 Hz

Power consumption approx. 11 W

Encoder input For HEIDENHAIN linear encoders of any grating period with sinusoidal scanning
signals, also with distance-coded reference marks

Signal Amplitudes 7 UApp 10 16 LiApp

Permissible input frequency

max. 100 kHz

Data interface
Baud rate

Functions and Operating Modes

Display step/Grating period
Interpolation factors

VI24/RS-232-C
170/150/300/600/1200/2400/4800/9600 bps

see 6.5/6.6

Datum points

Setting of two datum points as required, addressable via keyboard

Reference mark evaluation

For linear encoders with one, several or distance-coded reference marks.

The values of the datum points relative to the reference marks are buffer-stored;
after an interruption in power the allocation of the encoder position to the display
value is lost. After display switch-on this alfocation can be easily and quickly
reproduced with the reference mark evaluation.

Operating modes

.Display stop
Maximum/minimum evaluation (selectable display of the instantaneous value

NOM, of the maximum value MAX, of the minimum value MIN, the difference
DIFF of MAX/MIN)

Jolerance input (display of the measured value and sign > for “over tolerance’,

“="for "in tolerance” or "<" for "under tolerance”)

External functions

.Reset to zero

Start for maximum/minimum evaluation
.Store command

.Signal output at display value zero

www.valuetronics.com
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11. Spécifications techniques

Données mécani

Conception du boitier Modéle de table, boitier en fonte
Dimensions (L, H, P) 276 mm x 109 mm x 182 mm

Température d'utilisation 0...45°C
Température de stockage —30...70°C
Poids env. 3,7 kg

AIimentatioh en tension Alimentation du secteur commutable au choix 100 ... 10 V/120 ... 130 V/
220 ... 240V AC (+10 ... -15%)
Fréquence admissible 48 ... 62 Hz

Puissance consommeée env. TW

Entrée du systéme de mesure Pour des systémes de mesure HEIDENHAIN, avec pas de gravure au choix, signaux
de balayage sinusoidaux et aussi, avec marques de référence a distance codée

Amplitudes des signaux 7 YAcc a 16 pAcc

Fréquence d'entrée admissible 100 kHz max.

Interface série V.24/RS-232-C

Vitesse de transmission 110/150/300/600/1200/2400/4800/9600 Bauds

Fonctons ef mods

Pas d’affichage/pas de mesure

voir 6.5/6.6
Facteurs d’interpolation
Points de référence 2 points de référence peuvent étre, au choix, détérminés et introduits par tabulateur
Exploitation des marques de Pour des systémes de mesure de longueur avec une ou plusieurs marques de
référence référence ou avec marques de référence a distance codée.

Les valeurs des marques de référence au point d'origine restent mémorisées
indépendamment du réseau. Aprés une coupure de courant, il y a perte de la
position du systéme de mesure par rapport a 'affichage. Apres remise du courant
de la visualisation de cotes, cette position est facilement et rapidement repro-
ductible avec I'exploitation des marques de référence.

Modes d’utilisation .Stop de l'affichage
.Exploitation Maximum/Minimum (au choix, affichage de la valeur nominale NOM,
de la valeur maximum MAX, minimum MIN, et de la diffférence DIFF entre MAX et

MIN.
.Mode de classification (affichage des valeurs de mesure, et du signe “>" pour
"au-dessus de la tolérance”, "=" pour "dans la tolérance” et "<" pour "en-dessous

de la tolérance”).

Fonctions externes .Remise a zéro
.Start pour I'exploitation Maximum/Minimum
.Ordre de mémorisation
.Signal de sortie fors du passage a 0 de l'affichage

|
|
|
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ﬂ HEIDENHAIN

DR. JOHANNES HEIDENHAIN GmbH
Dr.-Johannes-Heidenhain-Stral3e 5
D-8225 Traunreut, Deutschland

& (08669) 31-0

(08669) 5061

@ Service (08669) 31-1272

@ TNC-Service (086 69) 31-14 46
(08669) 9899

B Auslands-Vertretungen
B Agencies abroad
B Agences étrangéres

Belgien Belgium Belgique
HEIDENHAIN BELGIEN
Bellekouter, 30

B-1790 Affligem

@ (053) 672570

[A](0563) 670165

Brasilien Brazil Brésil

DIADUR industria e Comércio Ltda.
Post Box 12695

Rua Servia, 329 - Socorro, Santo Amaro
04763 S&o Paulo-SP, Brasil

2 (011)523-6777

(011) 5231411

Danemark Denmark Danemark
TPTEKNIKA/S

HV Nyholms Vej 7-9

DK-2000 Frederiksberg

& (38)330966

[FAx](38) 330165

Finnland Finland Finlande
NC-POINT QY

Post Box 34

Moreenitie 15 B- SF-04251 Kerava
& (0)2944400

(0} 2944300

Frankreich France France
HEIDENHAIN FRANCE sarl

Post Box 62

2, Avenue de la Cristallerie
F-92312 Sévres

@ (1) 45346121

(1) 45072000

Griechenland Greece Grece
D. PANAYOTIDIS - J. TSATSIS S A.
6, Pireos St.

GR-183 46 Moschaton - Athens
& (01) 4810817

(01) 4829673

GroRbritannien und Irland
U.K. and Ireland
Angleterre et Irlande
HEIDENHAIN (G.B.} Limited
200 London Road, Burgess Hill
West Sussex RH15 9RD

© (0444) 24771
(0444)870024

Indien /ndia Inde
ASHOK & LAL

Post Box 5422

12 Pulla Reddy Avenue
Madras - 600030

B (044) 617289
(044) 618224

Israel

NEUMO VARGUS
Post Box 20102
34-36, ltzhak Sade St.
Tel-Aviv 67212

= (3)b373275
(3)5372190

Italien ftaly Italie
HEIDENHAIN [TALIANA srl
Viale Misurata 16

1-20146 Milano

© (02)48300241...45
(02) 47710730

Japan Japan Japon
HEIDENHAIN K.K.
Sogo-Daiichi Bldg. 2 F
3-2, Kojimachi, Chiyoda-ku
Tokyo 102

& (03)3234-7781
(03) 3262-2539

Kanada Canada

HEIDENHAIN CORPORATION
Canadian Regional Office

11-335 Admiral Blvd.

Mississauga, Ontario L5T 2N2, Canada
& (416) 670-8900

(416) 670-4426

Korea

SEO CHANG CORPORATION LTD.
Rm. 903, Jeail Bldg., 44-35
Yoido-Dong, Yongdeungpo-ku
Seoul, Korea

@ (02)7808208
(02)7845408

Mexiko Mexico
HEIDENHAIN MEXICO S.L.

Calle San Juan de los Lagos 202
Fracc. Jardines de la Concepcidn
CP 20120 Aguascalientes, Ags.
=& (491) 43738

Niederlande WNetherlands Pays-Bas

HEIDENHAIN NEDERLAND BV.
Post Box 107

Landjuweel 20

NL-3900 AC Veenendaal

© (08385)40300
(0838b) 17287

Norwegen ANorway Norvége
KASPO MASKIN AS

Post Box 3083

Haakon VII's, gt. 6

N-7002 Trondheim

& (07) 919100

(07) 913377

Osterreich Austria Autriche
Alois Zoliner
Dr.-Johannes-Heidenhain-Stralle 5
D-8225 Traunreut

= (08669) 311337

(08669) 5061

Portugal

FARRESA ELECTRONICA LTDA.
Rua Goncalo Cristovao 294 - 1°
P-4000 Porto

© (2) 318440

(2) 318044

www.valuetronics.com

Schweden Sweden Suéde
A. KARLSON INSTRUMENT AB
Post Box 111

S-14501 Norsborg

© (0753) 89350

(0753) 84518

Schweiz Switzerland Suisse
HEIDENHAIN (SCHWEIZ} AG

Post Box

Vieristrasse 14

CH-8603 Schwerzenbach

@ (01) 8250440

(01) 8253346

Singapur Singapore Singapour
HEIDENHAIN PACIFIC PTE LTD

50, Lorong 21, Geylang

Singapore, 1438

& 7493238

7493922

Spanien Spain Espagne
FARRESA ELECTRONICAS. A.

¢/Simon Bolivar, 27 - Dpto. 11

E-48013 Bilbao (Vizcaya)

© (94) 4413649

(94) 4423540

Taiwan

MINTEKE SUPPLY CO. LTD.

23 Lane 457 Lung Chiang Road, Taipei, 10482
Republic of China

< (02)5034375

(02) 5050108

Tschechoslowakei
Czechoslovakia
Tchécoslovaquie
HEIDENHAIN .
Technicka Kancelar CSFR
Samcové 1

CS-11000 Praha 1

& (02)2310509

{02) 2310551

Tiirkei Turkey Turquie
ORSEL LTD.

Kusdili Cad. No. 43
Toraman Han, Kat 3
TR-81310 Kadikdy/Istanbul
@ (1) 3478395

(1) 3478393

Ungarn Hungary Hongrie
HEIDENHAIN

Magyarorszagi Kereskedelmi Képviselet
Mliszaki Iroda

Dunyov Istvan utca 16.

H-1134 Budapest

@ (101202213

(1)1202213

U.S.A.

HEIDENHAIN CORPORATION
115 Commerce Drive
Schaumburg, IL 60173

© (708) 490-1191

(708) 490-39 31

/ Chlorfrei gebleichtes Papier!
Paper bleached without chlorine!
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